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	Adresse
	
	4 bis, Rue Fabre d’Eglantine, 75012 Paris, FRANCE

	Téléphone
	
	Domicile : +33 (0) 1 44 74 07 68. Mobile : +33 (0) 6 84 62 34 25.

	Courrier électronique
	
	Jacques.Kerner@noos.fr

	Nationalité
	
	Française

	Date de naissance
	
	09/02/1976


	Expérience professionnelle

	• Dates
	
	Novembre 2003 - Présent

	• Nom et adresse de l'employeur
	
	OKTAL, 8 Rue de la Ferme, 92100 Boulogne, France. Site Web : www.oktal.fr

	• Type ou secteur d’activité
	
	Simulation, Réalité virtuelle

	• Fonction ou poste occupé
	
	Ingénieur Recherche et développement - Conseiller technologique

	• Principales activités et responsabilités
	
	Responsable des choix technologiques chef du projet européen IMAGE : Framework pour l’interopérabilité des systèmes de simulation distribuée.

Utilisation combinée des standards CCM (Corba Component Model), HLA (High Level Architecture), MDA (Model Driven Architecture) et de GME (Generic Modeling Environment) pour la meta-modélisation, la modélisation, le développement, le déploiement et le contrôle unifiés de systèmes complexes de simulation distribuée permettant la réutilisation de composants existants (Matlab, Simulink, C++, etc.)

Ce framework a d’hors et déjà été considéré comme l’un des meilleurs candidats pour divers projets de recherche industriels, comme pour l’ESA (European Space Agency) pour un système hétérogène de simulation des communications satellites, ou pour le projet VIVACE d’Airbus Industries, Thales Avionics, EADS, et l’ONERA.

Durant la même période :

· Ecriture de la réponse à appel d’offre d’Oktal à l’ESA pour le framework de simulation des communications satellite

· Participation au projet Sispeo : couplage par HLA d’une librairie de modélisation physique des systèmes de mobilité multi essieux (PROSPER de SERA-CD) avec des reproductions de cabines sur vérin hydraulique

· Couplage du programme Open Source FlightGear de simulation d’avions avec le logiciel ScanSim développé par Oktal assurant la simulation du contrôle aérien

· Couplage du logiciel ScannerII d’Oktal de simulation automobile avec le logiciel de simulation de trafique auto routier SimuTryDim de l’ONERA

· Evaluation comparative de plusieurs implémentations d’HLA (Pitch, Mäk, DMSO)


	• Dates
	
	Avril 2003 – Novembre 2003

	• Nom et adresse de l'employeur
	
	OKTAL, 8 Rue de la Ferme, 92100 Boulogne, France. Site Web : www.oktal.fr

	• Type ou secteur d’activité
	
	Simulation, Réalité virtuelle

	• Fonction ou poste occupé
	
	Ingénieur Recherche et développement 

	• Principales activités et responsabilités
	
	Projet SOTA : Responsable des services de débriefing, analyse après action. Conception et réalisation d’un DataLogger HLA, enregistrement des phases de jeu (C++ et interpréteur de commandes Python intégré).

Documentation des phases de débriefing et adaptation des ces étapes pour trois bases différentes entraînant jusqu’à 24 opérateurs artilleurs simultanément.


	• Dates
	
	Octobre 2000 – Avril 2003

	• Nom et adresse de l'employeur
	
	THALES Training & Simulation, 1 rue du Général de Gaulle, ZI Les Beaux Soleils, Osny, BP226, 95523 Cergy Pontoise Cedex, France. Site Web : www.thalesgroup.com/training-simulation

	• Type ou secteur d’activité
	
	Simulation militaire

	• Fonction ou poste occupé
	
	Ingénieur développement

	• Principales activités et responsabilités
	
	Prise en charge du logiciel STEALTH : logiciel de visualisation d’un champ de bataille virtuel sur protocol militaire DIS couplé au logiciel visuel SpaceMagic de Thales Training and Simulation.

Acquisition d’une grande expérience de la simulation et modélisation militaires virtuelles au travers d’un grand nombre de projets :

· SEE : Simulateur d’Entraînement d’Equipage du char Lecler. Intégration du logiciel Stealth sur la plate-forme SEE

· PPI (Poste Piloté) : Développement d’une application générique de simulation interactive d’entité du champ de bataille. Développement des modèles configurables d’hélicoptère, avion, véhicule terrestre, et fantassin.

· PPIGUI : conception et développement d’une IHM pour le logiciel PPI à l’aide de Managed C++, C# et les .Net Forms

· LYNX : intégration des caractéristiques de l’hélicoptère LYNX dans le PPI

· AGUSTA : Ecriture d’une proposition de simulateur pour l’hélicoptère italien MANGUSTA

· FENNEC : Système d’entraînement au pilotage et la planification de mission de l’hélicoptère de surveillance FENNEC. Adaptation du logiciel PPI pour les caractéristiques de certains avions et hélicoptères (C 130, Socata, FENNEC, etc.) pilotables par l’instructeur pour la simulation d’intrusions aériennes

· Optimisation du logiciel STEALTH pour pouvoir gérer jusqu’à 3000 entités sur un champ de bataille, dans le cadre d’un simulateur d’entraînement tactique du char britannique Challenger II

· FASPA : Développement d’une librairie de Viseur Tête Haute générique (Head Up Display) pour le logiciel visuel de Thales (OpenGL SpaceMagic)

· FANTASSIN3D : Intégration dans le logiciel Stealth d’un modèle d’humain 3D gérant plus de 40 postures différentes

· Multi-Stealth : modification du logiciel Stealth pour l’utilisation distribuée modulaire du pilotage du logiciel visuel (par ex. une instance pour la gestion des entités affichées, une instance pour le HUD, et une troisième pour le pilotage des caméras)

· THALES DRONE : Démonstration des capacités de simulation pour l’observation des comportements opérationnels des drones

· Configuration Server : développement d’une librairie de représentation unifiée DOM d’ensembles de fichiers aux formats hétérogènes


	• Dates
	
	Avril  2000 – Septembre 2000

	• Nom et adresse de l'employeur
	
	Computer modules, Santa Clara, Californie, Etats Unis. Site web : www.compumodule.com 

	• Type ou secteur d’activité
	
	Traitement d’images

	• Fonction ou poste occupé
	
	Stagiaire

	• Principales activités et responsabilités
	
	Conception et réalisation d’une solution clef en main de mesure et évaluation des rides faciales pour l’industrie dermatologique. Utilisation de JAVA pour l’IHM, de C++ et la Matrox Imaging Library pour le traitement d’image.


	• Dates
	
	Novembre 1999 – Avril 2000

	• Nom et adresse de l'employeur
	
	ENSPS et ALCATEL, Strasbourg, France. Site web : www-ensps.u-strasbg.fr 

	• Type ou secteur d’activité
	
	Traitement d’images

	• Fonction ou poste occupé
	
	Stagiaire

	• Principales activités et responsabilités
	
	Logiciel de reconnaissance d’empreintes digitales à base de réseaux de neurones à apprentissage autonome. Conduite de projet et direction d’une équipe de quatre étudiants.


	• Dates
	
	Juin 1999 – Septembre 2000

	• Nom et adresse de l'employeur
	
	Neurodynamics, Inc, Cambridge, Royaume Uni. Site web : www.neurodynamics.com 

	• Type ou secteur d’activité
	
	Traitement d’images, surveillance vidéo

	• Fonction ou poste occupé
	
	Stagiaire

	• Principales activités et responsabilités
	
	Programmation d’évolution d’un logiciel de surveillance vidéo :

· Sélection intelligente des données à enregistrer à l’aide des filtres de Kalman

· Détection d’événements dangereux


	• Dates
	
	Juillet 1997 – Septembre 1998

	• Nom et adresse de l'employeur
	
	LIMSI (CNRS), Orsay, France. Site web : www.limsi.fr

	• Type ou secteur d’activité
	
	Dynamique des fluides, simulation numérique

	• Fonction ou poste occupé
	
	Stagiaire

	• Principales activités et responsabilités
	
	· Evolution d’un code de calcul numérique de résolution des équations de dynamique des fluides pour l’étude des écoulements gazeux en cavité

· Optimisation d’une code pour le calcul vectorisé sur super-ordinateur CRAY


	Education et formation 

	• Dates
	
	Septembre 1997 – Septembre 2000

	• Nom et type de l'établissement 
	
	ENSPS : Ecole Nationale Supérieure de Physique de Strasbourg, France.

	• Principales matières/compétences professionnelles couvertes
	
	Mathématiques, Physique théorique et appliquée (électromagnétique, quantique, du solide, mécanique, statistique), Traitement du signal, Traitement d’image, Analyse numérique, informatique

	• Intitulé du diplôme délivré
	
	Diplôme d’ingénieur


	• Dates
	
	Septembre 1994 – Juillet 1997

	• Nom et type de l'établissement 
	
	Classes préparatoire aux grandes écoles au Lycée Charlemagne, Paris

	• Principales matières/compétences 
	
	Mathématiques, Physique, Chimie


	Aptitudes et compétences personnelles

	Langue maternelle
	
	Français

	Autres langues
	
	Anglais (courant), Allemand (conversation), Polonais (bases)


	Aptitudes et compétences organisationelles.
	
	Aptitudes naturelles à diriger des équipes et résoudre les conflits. Aisance naturelle à l’oral et à l’écrit. Excellente motivation.


	Aptitudes et compétences techniques
	
	Expert des problématiques temps réel et des architectures distribuées. Grande expertise du domaine de la simulation. Expérience de la modélisation physique et de l’intelligence artificielle.

Langages : C/C++ ,C#, JAVA, PHP, HTML, FORTRAN 

Langages de scripts : Python, Perl

Librairies et outils : STL, Boost, ACE/TAO/CIAO, MFC, QT, WxPython, OpenGL, SIMULINK

Standards : DIS, HLA, CORBA, CCM, MDA, UML 2.0, XML


	Autres aptitudes et compétences
	
	Histoire des civilisations, histoire et philosophie de la science, théorie de l’évolution, exploration de l’espace.


	Information complémentaire
	
	J’aime échanger et communiquer avec des personnes de différents horizons, enseigner et apprendre continuellement.
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	Pour toute information complémentaire:

www.cedefop.eu.int/transparency

www.europa.eu.int/comm/education/index_fr.html

www.eurescv-search.com



